CONFIGURACION RAPIDA VFID

n Conectar alimentacion, motory periféricos (Ver pag. 4y 5)
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Sielmotor tiene electrofreno, seguir instrucciones de la pagina 24.

B Daralimentacional cuadro, se encenderé lapantalla

K] Probar funcionamiento del motor con 4 (cerrar) v ® (abrir). Maniobra en
hombre presente y velocidad lenta. Si el sentido de giro no es correcto, cambiar
en el cableado del motor la U por la V. Regular los finales de carrera (si los hay).
Al terminar, dejar la puerta cerrada.

EI Entrarenelmenu pulsando BACKy ENTER al mismo tiempo
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[ Sclecciona el modo de maniobra (ver pag. 8)

< TIFD FUERTA 2| _ |< MOOO MANIOE. 2| |< MODO MANIOE. >
FECEMDENTE sTAMDARD AERE CIERRA

Pulsar » para ir al siguiente Pulsar ENTER y escoger el
parametro valor deseado




Realizar la programacién de maniobra
No entrar enlos menus de OPCIONES y AJUSTES, no es necesario parala programacion

Puede ver los pardmetros

en las paginas 18-21
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Pulsar ® hasta que
aparezca PROG MANIOBRA

Pulsar ENTER para
comenzar la configuracion

SOLO CON ENCODER ABSOLUTO
Mover la puerta con €@ (cerrar) y » (abrir) vy llevarla primero al Iimite de apertura, pulsar
ENTER Yy después al limite de cierre y pulsar ENTER de nuevo.

Avanzar en una misma direccion al menos 50cm antes de establecer un limite para la
correcta configuracion del encoder.
Aparece la posicion del encoder en la pantalla; debe incrementar al abrir y decrementar al

cerrar.

Pulsar @ o ® para modificar
el parametro y ENTER para
confirmar y pasar al
pardmetro siguiente
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En caso de utilizar finales de
carrera

FOS LI AFERTURA
EMTER COMT .

En caso de utilizar encoder
absoluto
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Pulsar ENTER, LL1 o un
emisor para comenzar

Pulsar ENTER, LL1 o un
emisor para configurar la
posicion de paro suave en
apertura. Si no se realiza
este paso, toda la maniobra
se grabard en paro suave

Dejar la puerta avanzar
hasta el final de carrera; el
cuadro detendra la
maniobra automaticamente

La configuracion de
apertura se ha completado

FULSE ENTER PARA
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- PROG MANIOERAC

Pulsar ENTER, LL1 o un
emisor para comenzar

Pulsar ENTER, LL1 o un
emisor para configurar la
posicion de paro suave en
cierre. Si no se realiza este
paso, toda la maniobra se
grabara en paro suave

Dejar la puerta avanzar
hasta el final de carrera; el
cuadro detendra la
maniobra automaticamente

E) Probar el funcionamientoy ajustar OPCIONES v AJUSTES

Utilizar LL1, LL2 o un emisor para probar el funcionamiento de la maniobra. En caso de ser
necesario, modificar los parametros pertinentes en OPCIONES y AJUSTES.
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La programacion se ha
completado. Pulsar BACK
para salir del menu y grabar
la programacion
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